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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Inteligentne systemy transportowe 1010611271010610636
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Transport (brak) 417

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Logistyka transportu polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 2 Cwiczenia: -  Laboratoria: 2  Projekty/seminaria: - 4
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 100 4%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

Grzegorz Slaski

email: Grzegorz.Slaski@put.poznan.pl
tel. 61 6652 222

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu
ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetenciji spotecznych:

. ma podstawowg wiedze w zakresie metrologii, ma podstawowg wiedze w zakresie automatyki,
1 Wiedza: ma podstawowg wiedze w zakresie elektrotechniki i elektroniki, ma podstawowg wiedze w
zakresie organizacji i zarzadzania

. .. Umie postugiwac sie jezykami: natywnym i migdzynarodowym w stopniu umozliwiajgcym

2 Umiejetnosci: | rozumienie tekstéw technicznych. Potrafi pozyskiwaé informacie z literatury, Internetu, baz
danych i innych zrédet. Potrafi integrowa¢ uzyskane informacje interpretowaé i wyciggaé z nich
whnioski oraz tworzy¢ i uzasadnia¢ opinie,

ma umiejetnos¢ samoksztalcenia sig z uzyciem nowoczesnych narzedzi

dydaktycznych
3 Kompetencje | Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sig, ma $wiadomo$é waznosci i
spoteczne rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera transportu i jej wptyw na

Srodowisko oraz odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje, konsekwencji wtasnych dziatan
w aspekcie krétko i diugoterminowym

Cel przedmiotu:

-Zapoznanie studentéw z podstawami wykorzystania sterowania procesami w transporcie drogowym poprzez wykorzystanie
telematyki, wraz z istniejgcym stanem techniki w tym zakresie i perspektywami rozwoju w najblizszym czasie. Pokazanie
znaczenia jakosci informacji dostepnej w czasie rzeczywistym.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. ma wiedze na temat problemoéw transportu i jego wptywu na gospodarke, spoteczenstwo i srodowisko - [K2A_WO05]
2. rozumie pojecie telematyki i Inteligentnych Systemoéw Transportowych (ITS) - [K2A_W12]

3. ma wiedze na temat mozliwosci wykorzystania systemow sterowania w transporcie prowadzacych do stworzenia
Inteligentnych Systeméw Transportowych, rozumie znaczenie pozyskiwania i przetwarzania informacji w czasie rzeczywistym
w tych systemach oraz jakosci algorytméw - [K2A_W14]

4. przetwarzania informacji w czasie rzeczywistym w tych systemach oraz jakosci algorytméw podejmowania decyzji na bazie
dostarczanych informacji - [K2A_W22]

5. zna wspoiczesne rozwigzania techniczne oraz kierunki rozwoju Inteligentnych Systemoéw Transportowych, w tym
infrastruktury, technologii komunikacyjnych i pojazddw, - [K2A_W22]

Umiejetnosci:
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1. potrafi pozyskiwaé informacje z literatury obcojezycznej w zakresie systeméw telematycznych w transporcie (
Inteligentnych Systemow Transportowych) - [K2A_UO01]

2. potrafi wskazac¢ i zinterpretowac istniejgce systemy ITS, potrafi dokona¢ ich poréwnania w zakresie funkcjonalnym jak i
zastosowanych rozwigzan technicznych, - [K2A_U01]

3. potrafi wskazaé¢ potencjalne korzysci i zagrozenia towarzyszace procesowi wdrazania systemow ITS, - [K2A_U06]
4. potrafi wyjasnic¢ istote dziatania réznych aplikacji w ramach Inteligentnych Systeméw Transportowych, - [K2A_U10]
5. potrafi przeprowadzi¢ analize koniecznych danych - [K2A_U10]

Kompetencje spoteczne:

1. rozumie potrzebe rozwoju i znaczenie zaawansowanych technik sterowania w obszarze transportu, ich ograniczenia i
konsekwencje, wptyw na srodowisko i bezpieczenstwo ludzi - [K2A_K01]

2. rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztalcania sie, zna potrzebe zdobywania nowej wiedzy w celu rozwoju
zawodowego, potrafi organizowac proces uczenia innych 0sob, - [K2A _K02]

3., ma $wiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera transportu i jej wptyw na
Srodowisko oraz odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje, konsekwencji wtasnych dziatan w aspekcie krétko i
dtugoterminowym - [K2A KO06]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Oceny czagstkowe:

Ocena obecnosci studentéw na wykfadach.

Ocena podsumowujaca:

Ocena uwzgledniajgca obecnos$¢ studentéw w trakcie zaje¢ oraz pisemne zaliczenie z przerabianego materiatu

Tresci programowe

-1. INFORMACJE WSTEPNE ? problemy powodowane przez ruch drogowy; rola systeméw ITS w redukcji liczby
wypadkdéw drogowych, ochrony srodowiska przed zanieczyszczeniami, redukgiji ilosci zuzywanych paliw.
2. OBSZARY AKTYWNOSCI ITS ? krétkie oméwienie catosciowo obszaréw aktywnosci ITS z charakterystykg

proponowanych rozwigzan z zakresu ITS.

TECHNOLOGIE ZBIERANIA INFORMACJI W SYSTEMACH TS

PRZETWARZANIE INFORMACI W SYSTEMACH ITS

MODELE RUCHU WYKORZYSTWANE W BADANIAH NAD ITS.

TECHNOLOGE ROZPOWSZECHNIANIA INORMACJI W SYSTEMACH ITS

SYSTEM ELEKTRONICZNEGO POBORU OPLAT (ETC) - rozwoj i wykorzystanie ETC, bezpieczenstwo i wygoda

uzytkowanla systemu ETC, rozwdj struktury ETC, przyszte koncepcje rozwoju ETC, rézne warianty realizacji systeméw ETC,
optaty drogowe warunkowane wzgledami $rodowiskowymi, perspektywy rozwoju ETC,

8. SYSTEMY ZAAWANSOWANEJ INFORMACJI DLA PODROZNYCH ? informacje przedpodrézne, w czasie
podrézy, planowanie trasy przejazdu, informacje o ustugach, systemy nawigacyjne, system dostarczania aktualnych
informacji kierowcy, system informacji drogowej dostepny przez Internet, informacja drogowa dostepna w punktach obstugi
podréznych,

9. ZAAWANSOWANE SYSTEMY TRANSPORTU PUBLICZNEGO - systemy informacyjne czasu rzeczywistego,
porady optat za podréz, rezerwacja miejsc, planowanie podrézy, transport sterowany popytem, ?dzielenie sie podrézg? (ride-
sharing), automatyczne ustalanie rozktadéw jazdy.
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10. SYSTEM WSPOMAGANIA PARKOWANIA ? systemy parkingowe lokalne i miejskie.

11. ZAAWANSOWANE SYSTEMY STEROWANIA POJAZDAMI - asystowanie pracy kierowcy lub modyfikowania tej
pracy, modyfikowanie srodowiska prowadzenia pojazdu, wptywanie na zachowania kierowcy

12. SYSTEMY WSPOMAGANIA | ZARZADZANIA TRANSPORTEM KOMERCYJNYM - optymalizacja ruchu cigezkich

pojazdéw ciezarowych ze wzgledu na ochrone srodowiska i drég, wpltyw przecigzonych samochodéw na niszczenie drog,
wptyw ciezkich samochoddw ciezarowych na zanieczyszczenie $rodowiska, systemy sterowania pojazdami ciezarowymi
poruszajacymi sie na podstawie specjalnych zezwolen, wplyw systemoéw informacyjnych na zmniejszenie liczby wypadkow,

13. MODELE BIZNESU W OBSZARACH ITS ? strategie partnerstwa publiczno-prywatnego, podziat rdl i
odpowiedzialnosci.
14. PROBLEMATYKA STANDARYZACJI - rozwéj architektury systemow ITS, standaryzacja komunikacji drogowej,

przeglad standardéw komunikacji drogowej, standaryzacja miedzynarodowa.

Literatura podstawowa:
1. Nowacki G.: Telematyka transportu drogowego, Wydawnictwo ITS, 2008,
2. PIARC : The Intelligent Transport Systems handbook ? 2nd Edition, PIARC- 2004
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Literatura uzupetniajaca:

1.1 Adamski A.: Inteligentne systemy transportowe: sterowanie, nadzor i zarzadzanie, AGH Uczelniane Wydawnictwa
Naukowo-Dydaktyczne, 2003

2.2. Towpik K., Gotaszewski A.,Kukulski J.: Infrastruktura transportu samochodowego, Ofizyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej, 2006,

3.3. Lesko M., Guzik J.: Sterowanie ruchem drogowym - sterowniki i systemy sterowania i nadzoru ruchu, Wydawnictwo
Politechniki Slgskiej, Gliwice 2000,

4.4, Lesko M., Guzik J.: Sterowanie ruchem drogowym - sygnalizacja $wietina i detektory ruchu pojazdéw,

Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, Gliwice 2000

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

1. Przygotowanie do wyktadu

2. Udziat w wyktadzie

3. Przygotowanie do laboratoriéw
4. Udziat w laboratoriach

N NN -

Obciazenie pracg studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 7
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 4 2
Zajecia o charakterze praktycznym 2 2
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